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Zaġto "zglobne merne ruke"?

Zglobne merne ruke su sistem koji meri prostorne koordinate i sastoji

se od:

- otvorenog lanca segmenata fiksne duģine,

- zglobova koji su meĽusobnopovezani segmentima koji su

priļvrġĺeniza stacionarno okruģenjei

- senzorskim sistemom na slobodnom kraju lanca.
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Istorijski razvoj

¸ Prvu mernu ruku (Vector 1) je ranih

1970-ih razvio Homer Eaton ispred

"Eaton Leonard" korporacije, inaļeko-

osnivaļkorporacije ROMER.

¸ Vector 1 nosi sve zasluge za razvoj

modernih sistema za 3D-digitalizaciju 

ove vrste. 

¸ Vector 1 je razvijen za potrebe merenja izduvnih grana motora SUS (auspuha).

¸ Originalni patent je prijavljen 18.04.1974. a dodeljen mu je patentni broj 3,944,798. Time 

je Homer Eaton i zvaniļno postao "ocem" zglobnih mernih ruku.



Istorijski razvoj

¸ Originalna Vector 1 merna ruka je bila predviĽena za montiranje na merni sto a bila je 

podrģana primitivnim softverom pokretanog od strane raļunara veliļine friģidera. 



Istorijski razvoj

¸UreĽaj je "skidao" podatke o zakrivljenosti cevi (npr. kod auspuha) na bazi 

seta elektriļnih kontakata smeġtenih u "V" mernoj glavi.



Istorijski razvoj



3D-merne ruke su sa razvojem kvalitetnijih zglobnih veza

(cilindriļnih i sfernih) izmeĽu segmenata, kao i raļunarske 

podrġke za oļitavanje pozicije senzora, prerasli u moderne 

ureĽaje za 3D-digitalizaciju.

Savremene zglobne merne ruke



ÁRazvoj ove vrste ureĽaja je, zahvaljujuĺi njihovoj 

fleksibilnosti i mobilnosti, procese merenja, tradicionalno 

vezane za laboratorijske uslove, izmestio van ovih okvira.

Pravci razvoja



Karakteriġe ih veliki broj razliļitih

izvedbi i ...

... razliļita i ġiroka primena.



Konstrukciju ovih ureĽaja ļine:

Ápostolje,

Ásegmenti (najļeġĺe 3 ili 4),

Ácilindriļne i/ili sferne zglobne veze i

Ásenzorski sistem za akviziciju podataka.
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6 osa

Kontakni senzorski sistemi

7 osa

Beskontaktni seznorski sistemi
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