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Zglobne merne ruke su sistem koji meri prostorne koordinate i sastoji

se od:

- otvorenog lanca segmenata fiksned u gj n e

- zglobova koji su me L u s o povezani segmentima Kkoji su
pri | v eagplacgonarnoo kr u gienj e

- senzorskim sistemom na slobodnom kraju lanca.




Istorijski razvo]

Prvu mernu ruku (Vector 1) je ranih
1970-ih razvio Homer Eaton ispred
"Eaton Leonard" korporacije,i n a koe
0 S n i koaploracije ROMER.

Vector 1 nosi sve zasluge za razvoj
modernih sistema za 3D-digitalizaciju
ove vrste.

Vector 1 je razvijen za potrebe merenja izduvnih grana motora SUS (auspuha).

Originalni patent je prijavljen 18.04.1974. a dodeljen mu je patentni broj 3,944,798. Time
je Homer Eaton | zvanilno postao "ocem" zglobni h n



Istorijski razvo]

OriginalnaVectoricmer na ruka je bila predvilLena za
podrgana primitivnim softverom pokretanog




Istorijski razvoj

UrelLaj] |jJe "skidao podat ke o zakrivljenos
seta elektrilnih kontakata smegteni h u "V




Istorijski razvo]




Savremene zglobne merne ruke

3D-merne ruke su sa razvojem kvalitetnijin zglobnih veza
(cilindril nih 1 sfernihlaliunmelkesegmenat a,

podrgke za ol i tavapmerasliumoderneci j e senzor a

ur e L a] edigxabzacpuD




Pravci razvoja

A Razvoj ove vrste urelaja je
fleksibilnosti I mobilnosti, procese merenja, tradicionalno
vezane za laboratorijske uslove, izmestio van ovih okvira.




Karakterige i h veldi
izvedbi i ...




Arhitektura
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Arhitektura
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Kontakni senzorski sistemi Beskontaktni seznorski sistemi



